
OpenStreetMap
une base de données géographique libre et collaborative



OpenStreetMap
cartographie collaborative

Licence ouverte (ODbL)

8 millions de contributeurs

7,4 milliards de points, 834 millions de polylignes, 9 
millions de relations

Informations géométriques
nœuds, polylignes, relations

Informations sémantiques
exemple : tactile_paving=yes

Pas de normalisation, mais 
documentation (wiki) 
constamment ajustée par la 
communauté 



Qualité de la donnée d'accessibilité
Cheminements piétons à 
modélisation hétérogène

Sémantique partiellement 
compatible au géostandard



OSM comme base à la saisie du géostandard

• Import de la base OSM

• Reconstruction de la géométrie 
éventuellement manquante

• Conversion de la sémantique 
existante (identification de la 
sémantique manquante)

Nombreux outils libres
QGIS et ses plugins, JOSM et ses plugins, OSMnx, osm2pgsql, 
PostGIS, outils de la communauté OpenStreetMap, ...



Cycles de vie de la donnée

données partielles
(format CNIG)

OpenStreetMap

données internes

format CNIG

ajout des 
données 

manquantes

conversion inverse



OSM comme outil de remontée citoyenne

https://www.lebontag.fr

Valider les données OSM 
modifiées avant intégration 
au SIG interne


